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ЗАКЛЮЧЕНИЕ 

Пре/пост процессор FEMAP и анализатор NX Nastran адаптировано к ЭВМ с разными 
типами процессоров и с разными операционными системами, с одним или большим количе-
ством процессоров (параллельные расчеты). Рассматриваемый комплекс FEMAP 10.2 & NX 
Nastran 7.1 (сокращенное название: SPLMS.Fv10.2.0), является неполной версией из этих и 
некоторых других программ обслуживания для ПЭВМ с операционной системой Windows 
NT. Основное назначение SPLMS.Fv10.2.0 для Windows – начальное обучение и расчеты от-
носительно небольших задач нескольких основных типов. Кроме того, комплектация ком-
плекса SPLMS.Fv10.2.0 и возможность решения им не основных типов задач зависит от ус-
ловий контракта, по которому поставляется программа. 

В этой книге описаны только основы работы в FEMAP для NX Nastran. Но если овла-
деть этим объемом информации, можно решать значительное число типов краевых задач, 
представленных в NX Nastran. Кроме того, FEMAP имеет интерфейс со многими другими 
программами, в которых реализован метод конечных элементов. Каждая из этих программ 
имеет свою специфику, описание которой (для FEMAP) требует много места. Но практика 
показывает, что почти всегда данные для них формируются и передаются неточно, с пробле-
мами. Поэтому рекомендуют пользоваться „родными” пре- и постпроцессорами. Кроме того, 
все эти программы очень дорогие, поэтому редко одна фирма имеет несколько программ, ко-
торые может „обслуживать” FEMAP. Именно по этим причинам в книге не описано создание 
моделей и интерфейс с другими программами (не NX Nastran). 

Кроме описанных в книге, FEMAP имеет и другие инструменты, команды и диалоги, 
очень простые для понимания, которые по этой причине не описаны в книге. В частности, 
некоторые команды меню „File” (общие для проекта действия), меню „List” (вывод данных в 
виде текста в окно „Messages” или файл). 

В FEMAP и NX Nastran есть еще ресурсы, для использования которых нужно иметь 
специальную подготовку. Такая информация помещена в „Help”. Причем, кроме основных 
сведений в файлах формата HTML, есть еще значительное количество файлов в формате 
PDF (раздел „More Resources”). В частности, специалист может иметь прямой доступ в базу 
данных FEMAP. В FEMAP можно создавать новые макросы, для чего применяется язык про-
граммирования FEMAP. Подробные сведения о внутренних функциях, типах данных, описа-
ние разнообразных объектов и их свойств и т.п. помещены в файле …\FEMAPv102\ 
PDF\api.pdf. А в файле …\FEMAPv102\PDF\neutral.pdf подробно описаны форматы двух 
типов файлов, которые применяются в FEMAP: FEMAP Neutral File Format, FEMAP Mate-
rial Definition File. 

Для FEMAP создана программа управления очередью задач с названием Vis, которая 
имеет две части: Vis Server и Vis Client. Vis Client используется на ЭВМ пользователя, по-
сылает через сеть задания для расчетов, получает результаты расчетов. Vis Server руководит 
программным обеспечением ЭВМ, которая решает задачу (обычно это отдельная очень 
мощная многопроцессорная машина), очередью задач, файлами и каталогами на сервере. На-
личие этой программы позволяет автоматизировать указанные процессы. 

Расчеты краевых задач с помощью МКЭ становятся все более популярными. Но надо 
помнить, что эти расчеты – приближенные. Теоретически для получения более точного ре-
зультата необходимо уменьшать расстояния между узлами конечно-элементной сетки и при-
менять КЭ второго порядка аппроксимации (параболические), что приводит к резкому увели-
чению количества узлов и КЭ, а это, в свою очередь, нуждается в очень большой памяти (опе-
ративной и дисковой) и требует огромного времени для решения системы алгебраических 
уравнений, порождаемой МКЭ. Кроме того, процесс создания расчетной модели (см. Раздел 
1.6) часто не является простым. Это действительно творческий процесс, от качества которого 
зависит, в частности, не только точность и время проведения расчетов, а и правильность (схо-
димость) полученных результатов. 
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Многое зависит от наличия у пользователя профессиональных знаний из таких дисцип-
лин, как сопротивление материалов, теория упругости, теория пластичности и ползучести, 
строительная механика, теория колебаний, численные методы и т.п. В Приложениях 4 … 8 
приведены лишь основные сведения по этим вопросам для общего (трехмерного) случая. 
Одномерные, двумерные и оболочечные КЭ имеют специфику, часто очень значительную. 
Эти сведения можно получить из литературных источников и „Help” программы. 
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